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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaajhtecznej (SST) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych ze zdciem warstwy humusu i darniny w ramach zadania,padowa chodnika wraz
z odwodnieniem na ul. Woldoi w Ciagzeniu w cigu drogi wojewddzkiej nr 466 Stupca — Pyzdry”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardmkiiment przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aaanych ze zdciem warstwy
humusu i darniny grub. do 15 cm, wykonywanych waaimrob6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okstenia podstawowegszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny nie nagtaj st do powtdrnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscachzigdorawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkndportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego

sprztu.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnirg nalery przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i darniny.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgdhaVv wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wgzstpce dla prawidlowego wykonania robot, waghie mae
stanow& zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grukb warstwy humusu, ssiedztwo budowli), nabey
dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstvwe humusu nabiey zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraznydh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, $EI wskazana
przez Irkyniera, wedtug faktycznego stanu wgmbtwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

5.3. Zdjecie darniny
Darnire naleey usurg¢ mechanicznie (nie nadajeesdo powtérnego wykorzystania), z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiiena miejsce wskazane w SST lub przezhiera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunécia humusu i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



